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Beschreibung 

Anwendungsgebiet 

Die Erfindung betrifft eine HallsensorwegmeBeinrich- 
tung, wie sie insbesondere zur planaren Feinpositionierung 
im p<Bereich Anwendung findet. 

Charaktehstik dcs bekannten Standes der Tbchnik 

Im Stand der Ibchnik ist es bekannt, daB neben den offe- 
nen Steuerketten fiir Linear- und PLanarantriebe WegmeOsy- 
Sterne cingesetzt werden. In der Regel basieren diese Weg- 
meBeinrichtungen auf der Laserwegmefitechnik bzw. auf 
Prinzipien, bei denen die WegmeBnormale mitgefuhrt sind 
Oder stationar angebracht sind, wobei ein WegmeBvoigang 
standig durch den Abgleich mit dem WegmeBnormal er- 
folgt. Diese Anordnungen sind dabei nachteilbehaftet, da sie 
einen hohen WegmeBaufwand benotigen, insbesondere fiir 
die Mitfuhrung und fur die Anbringung von WegmeBnorma- 
len und der zugehorigen Ablastsensorik. 

Ziel der Brfindung 

Die Erfindung verfolgt das Ziel, eine Anoidnung zu 
schaffen, die die bekannten Mangel des Standes der Ibchnik 
mindert und beseitigt und bei den mitgefiihrle oder angeord- 
nete WegmeBnormale in Wegfall kommen. 

Darlegung des Wesens der Erfindung 

Die Erfindung verfolgt das Ziel, eine Anordnung zu 
schaffen, die die vorhandene Struktur als WegmeBsystem 
mit nutzL 

Ausfiihrungsbeispiel 

Die Erfindung soli anhand der nachfolgenden Zeichnun- 
gen naher erlautert werden. Es zeigen im einzekien: 

Fig. 1 eine prinzipielie Darstellung der erfindungsgema- 
Ben Anordnung im Voilschnitt; 

Fig. 2 eine prinzipielie Darstellung der etfindungsgema- 
Ben Anordnung im Voilschnitt und Seitenansicht nach Fig. 
1; ^ 

Fig. 3 eine prinzipielie Darstellung einer erfindungsge- 
maBen Anordnung in Unteransicht nach Fig. I ; 

Fig. 4 eine VergroBerung einer prinzipiellen Darstellung 
der Einordnung einer erfindungsgemaBen Anordnung in ein 
Lauferelement; 

Fig. 5 zeigt eine Vorderansicht eines Laufers mit inte- 
grierter Anordnung; 

Fig. 6 zeigt einen Laufer nait integrierter Anordnung in 
Draufsicht; 

Fig. 7 zeigt eine VergrSBerung der Anordnung; 

Fig. 8 zeigt eine prinzipielie Darstellung einer Einord- 
nung der MeBanordnung in einen Laufer im Voilschnitt; 

Fig. 9 zeigt eine prinzipielie Darstellung einer prinzipiel- 
len MeBanordnung in Unteransicht in einen Laufer; 

Fig. 10 zeigt eine erfindungsgemaBe prinzipielie Darstel- 
lung der Anordnung in Seitenansicht und Voilschnitt; 

Fig. 11 zeigt eine VergroBerung nach Fig. 11. 

Jede Struktur in 90** versetzt 
Schnitt A-A -- 0° 
Schnitl B-B - 270° 
Schnitt C-C-90° 
Schnitt D-D - 180"* 



Liste der verwendeten Bezugszeichen 

1 Gesamtanordnung 

2 Gehause 

5 3 Funktionsplatte 

4 linke MeBeinrichtung 

5 rechte MeBeinrichtung 

6 t}bertragungsbereich 

7 Tragerplalte (Leiterplatte zur Signalgewinnung) 
10 8 tinker Verstarker 

9rcchterVerstarker 

10 linker Stellwiderstand 

11 rechter Stellwiderstand 

12 RuckschluBplatle 

15 13 linker Permanentmagnet 

14 rechter Permanentmagnet 

15 linke Verteilerplatte 

16 rechte Verteilerplatte 

17 linker auBerer Hallsensor 
20 18 linker innerer Hallsensor 

19 rechter innerer Hallsensor 

20 rechter auBerer Hallsensor 

21 linker auBerer Strukturk5rper 

22 linker innerer Strukturk6rper 
25 23 rechter innerer Strukturkorper 

24 rechter auBerer Strukturkorper 

25 VerguBmasse 

26 Funktionsplattensitz 

27 Strukturkorperzahn 

30 28 Strukturkorperzahnliicke 

29 Strukturkorpersitz 

30 VerguBmasse 

31 Hallsensorzuleitungen 

32 Stator 
35 33 Laufer 

34 Lauferantriebssystem 

35 Statorstruktur 
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PatentansprCiche 

1. HallsensorwegmeBeinrichtung, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB entsprechend den Fig. 1 bis 11 alle Be- 
zugszeichen im Hauptanspruch integriert sind. 

2. HallsensorwegmeBsystem, nach Anspruch 1, da- 
durch gekennzeichnet, daB die Strukturkorper (21 bis 
24) aus Weicheisen bestehen. 

3. HallsensorwegmeBsystem, nach Anspruch 1 und 2, 
dadurch gekennzeichnet, daB die Strukturkorper (21 
bis 24) entsprechend den Schnitten A-A; B-B; C-C und 
D-D mit ihren Strukturkorperzahnen versetzt sind. 
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